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CD (57) Abstract: The invention relates to a wheelchair which is steered by an accompanying person. The inventive chair comprises a 
seat, a frame, a power storage system, a control system, a pushing element with a control device, a driving shaft with a geared motor 
and additional wheels. The invention is characterised in that the power from the geared motor is transmitted to the driving wheels via 

Oa differential and the additional idler wheels rotate around the axis thereof and an axis that is essentially perpendicular to the ground. 
h In this way, the wheelchair can be rotated when the accompanying person exerts a force on the pushing element. 
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(57) Resumen: Silla de ruedas conducida por el acompanante, constituida por un asiento, un bastidor, un sistema de almacenaje 
dc cnrcgia, un sistema dc control, un cmpujador con un dispositivo dc mando, un eje motriz con un motorrcductor y unas ruedas 
adicionales, caracterizado porque la potencia del motorreductor se transmite a las ruedas motrices a traves de un diferencial, y las 
ruedas adicionales giran locas en torno a su eje y a un eje aproximadamente perpendicular al suelo, permitiendo de esta forma el giro 
de la silla de ruedas por la accion del acompanante sobre el empujador. 
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SILLA MOTORIZADA CONDUCIDA POR EL ACOMPANANTE OBJETO 



5 La presente invencion se refiere a una silla de ruedas 

motorizada pensada para aquellos que necesiten la ayuda de un 
acompanante para desplazarse. Esta silla aporta importantes ventajas en 
cuanto a la sencillez de su control, manteniendo las prestaciones 
generates de las sillas motorizadas existentes. Tambien reduce 
10 considerablemente los costes del producto. 

ESTADO DE LA TECNICA 

Ya se conocen diferentes soluciones para motorizar sillas de 
15 ruedas que son conducidas por un acompanante, entre las que podemos 

citar como mas importantes: 

1. Sillas de ruedas de propulsion manual a las que se le 
anade un subconjunto de motor y rueda central desmontable, unidos al 

20 bastidor de la silla normalmente en su parte posterior. Un ejemplo de este 

tipo de soluciones lo encontramos en la patente US 5.1 13.959. 

2. Sillas de ruedas de propulsion electrica, que pueden ser 
conducidas por el usuario y/o por el acompanante. Este tipo de sillas 
utilizan 2 motores independientes, uno para cada rueda. La 

25 direccionalidad de la silla se consigue gracias al sistema electronico de 

control, que hace girar de forma diferente ambas ruedas motrices. Existen 
diferentes variantes de sillas, segun la posicion de las ruedas motrices. 
En la actualidad numerosos fabricantes hacen sillas de estas 
caracteristicas. A titulo de ejemplo mencionaremos la gama POWERTEC 

30 de Sunrise Medical. 
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DESCRIPCION 

La silla de ruedas de la presente invencion se compone de un 
5 asiento, un bastidor con 2 ruedas que giran libremente respecto de su eje 

y respecto de un eje perpendicular al suelo, y otras dos ruedas que giran 
respecto de su eje gracias a la accion de un motorreductor; un sistema de 
almacenaje de energfa, que en la configuracion preferida es un sisterna 
de baterias; un sistema de control para, entre otras posibles funciones, 
10 variar la velocidad del motorreductor y actuar un sistema de frenado; un 

sistema de mando para que el acompanante controle las funciones de la 
silla; y un empujador. 

Frente a los sistemas descritos en el punto 2 anterior, esta silla 
i 15 dispone de un solo motor, que transmite su potencia a las ruedas a traves 

de un reductor y un diferencial. Esto evita el complejo sistema de control 
necesario en las sillas actuates para conseguir realizar un giro con la silla, 
que en realidad solo es necesario para que la silla sea dirigida por el 
propio usuario. 

20 

En la silla de ruedas de la presente invencion, el giro de la silla 
se realiza facilmente por la accion del acompanante sobre el empujador, 
gracias al diferencial que conecta las dos ruedas motrices, y al giro libre 
de las otras dos ruedas sobre los ejes perpendiculares al suelo. De esta 
25 forma se consigue una silla mucho mas economica, y mucho mas sencilla 

de manejar por el acompanante. 

Aunque en la configuracion preferida, el eje motriz de la silla 
sera el eje posterior, tambien son posibles configuraciones con el eje 
30 motriz central, o con el eje motriz delantero. 
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La silla de la presente invencion faciiita al acompanante la tarea 
de subir y bajar obstaculos, gracias a la potencia que se transmite a las 
5 ruedas en el momento de subir, o al frenado automatico que se produce 

al soltar el boton de mando. Ademas, al ser controlada por el 
acompanante, esta silla no requiere ningun dispositive anti-vuelco, que en 
el caso de las sillas electricas descritas en el apartado 2 anterior, impide 
que estas sillas puedan colocarse por un acompanante en la position de 
10 "caballito" adecuada para poder subir obstaculos. 

Aunque en la configuracion preferida, se montaran ruedas 
motrices individuates, tambien son posibles otras configuraciones en el 
que la potencia del motor se transmita a grupos de ruedas , o incluso una 
15 en la que la potencia se transmita a una orugas de goma que faciliten la 

superacion de obstaculos (escaleras, ...) 

La silla de ruedas de la presente invencion dispone de medios 
para liberar las ruedas motrices del freno existente en el eje del motor, 
20 permitiendo de este modo su manejo como si fuese una silla de ruedas 

manual, en caso necesario. 

Otra novedad de la presente invencion es la configuracion del 
bastidor, constituido por un unico tubo curvado haciendo una "C", que 
25 permite tener una suspension adicional para el usuario de la silla de 

ruedas. 

Frente a los sistemas anadidos a las sillas manuales, esta silla 
de ruedas proporciona unas prestaciones mucho mayores, en cuanto a 
30 autonorma, estabilidad, resistencia de la silla y potencia transmitida. 
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Adicionalmente, una silla de estas caractensticas, puede ser 
dotada de una plataforma posterior, que en su configuracion preferida, 
5 aunque no limitativa, estara apoyada en dos ruedas que giren libremente 

en torno a su eje, y una rueda mas que gire libremente en torno a su eje y 
en torno a un eje perpendicular al suelo. Naturalmente, son posibles otras 
configuraciones, con solo dos ruedas, o con mas de 3 ruedas. 

10 Dicha plataforma se puede unir a la silla antes descrita por 

medio de un sistema de articulaciones y/o rotulas que permita el 
movimiento de la plataforma respecto de la silla en todas las direcciones 
del espacio, aunque preferentemente manteniendo fija la distancia de la 
plataforma al punto de union respecto de la silla. A modo de ejemplo, la 

15 union podria realizarse mediante una barra biarticulada, con los ejes de 

las articulaciones paralelos a los ejes de las ruedas motrices. A su vez, 
esta barra biarticulada podna girar respecto de un eje perpendicular al 
suelo proximo al eje motriz de la silla, y respecto de un eje paralelo al 
suelo en la union a la plataforma. Son posibles otras muchas 

20 configuraciones, sin que por ello cambie el concepto de la plataforma aquf 

descrita. 

Esta plataforma permite al acompanante ir a la misma velocidad 
de la silla de ruedas sin esfuerzo, lo cual facilita el manejo de la misma. 

25 

En la configuracion preferida de la presente invencion, esta 
plataforma puede ser desmontada de la silla de ruedas facilmente, o bien 
puede ser elevada, sujetandose mediante los medios adecuados en 
posicion vertical detras del asiento, lo que facilita tanto el acceso a 
30 ascensores, como atravesar obstaculos. Por supuesto, tambien se puede 
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hacer una plataforma plegable, o cualquier otro diseno que permita retirar 
la plataforma cuando esta no quiera ser utilizada. 



En resumen, la silla de ruedas de la presente invencion esta 
5 especfficamente pensada para ser manejada por un acompanante, 

disponiendo de motorizacion adecuada, y, opcionalmente de una 
plataforma para trasladar al acompanante, y aporta las siguientes 
ventajas: 



10 • Sencillez de control y de manejo gracias al diferencial que actua 

sobre las ruedas motrices. 

• Es una solucion de coste mas reducido que el de las sillas electricas 
convencionales adaptadas para el manejo por el acompanante. 

• Aumenta significativamente la comodidad del acompanante gracias a 
15 la plataforma posterior, que le permite trasladarse sin esfuerzo. 

• Aumenta la seguridad de uso al salvar obstaculos y rampas respecto 
de otras soluciones. 



Todas las caracteristicas expuestas, asi como el 
20 funcionamiento de la silla de ruedas de la presente invencion, se 

expondran seguidamente con mayor detalle, con ayuda de los dibujos 
adjuntos, en los que se muestra un ejemplo de realizacion no limitativo. 



En los dibujos: 

25 

La figura 1 es una vista isometrica de una silla de ruedas 
constituida de acuerdo con la presente invencion. 
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La figura 2 es una vista isometrica del bastidor de una silla de 
ruedas segun la presente invencion, conteniendo las ruedas, el 
motorreductor, las baterias y el sistema de control. 

5 La figura 3 es un esquema del eje motriz de una silla de ruedas 

segun la presente invencion. 

La figura 4 es una vista isometrica de una plataforma para el 
acompanante, para ser utilizada en una silla de ruedas motorizada 
10 conducida por el acompanante 

La figura 5 es un detalle de una posible union entre la 
plataforma y la silla de ruedas. 

15 La figura 6 es una vista isometrica de una silla de ruedas con la 

plataforma vertical en la parte posterior del asiento. 

La figura 7 es una vista isometrica de una plataforma con solo 
dos ruedas, unida a la silla mediante una rotula. 

20 

En la figura 1 se puede apreciar una vista isometrica de una 
silla de ruedas, que incluye un asiento (1), con reposapies (2) y 
reposabrazos (3); un bastidor (4); y un empujador (5) con una consola (6) 
con los dispositivos de mando de la silla. En la parte posterior se aprecia 
25 una plataforma (7), que puede transporter al acompanante mientras este 

conduce la silla de ruedas. 

En la figura 2, se aprecia con mas detalle el bastidor (4) de la 
silla de ruedas. Dicho bastidor esta constituido por un tubo circular 
30 curvado en forma de C, lo cual proporciona una suspension adicional al 
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usuario. En este bastidor se montan dos horquillas (42), que giran 
libremente en torno a un eje perpendicular al suelo (YY'). Sobre esas 
horquillas se montan las ruedas delanteras (41), que giran libres en torno 
a su propio eje (XX'). A su vez, sobre el bastidor se une el motorreductor 
5 (43), que hace girar a las ruedas traseras (44), produciendo de esta forma 

el movimiento de la silla. 

Con mas detalle, en la figura 3 podemos ver un esquema del 
motorreductor (43), en el que se aprecia como existe un diferencial (45) 

10 entre las ruedas motrices. Este diferencial, y el giro libre de las horquillas 

(42) respecto del eje (YY') son los que permiten girar la silla de ruedas, 
con la simple accion del acompanante sobre el empujador (5). Este es el 
principal avance de la silla de la presente invencion respecto de las sillas 
de ruedas electricas existentes, puesto que con esta solucion se simplifica 

15 considerablemente el control necesario para la silla de ruedas, y se 

elimina la necesidad de tener dos motores. 

En la figura 2 tambien vemos las batenas (46), que a\macenan 
la energfa que luego utiliza el motor (43), y el sistema de control (47), que 
20 sirve principalmente para regular la velocidad de la silla de ruedas y 

controlar los frenos. 

Por supuesto son posibles otras configuraciones para una silla 
de ruedas con este concepto. Por ejemplo, podemos cambiar la position 
25 del eje motriz al centro de la silla, o a la parte delantera; o tambien 

podemos cambiar el diseno del asiento (1) utilizando los cojines 
habituales en otras sillas de ruedas. Incluso pueden utilizarse bastidores 
plegables, como los que ya se conocen para otras sillas de ruedas 
convencionales. 

30 
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Una ventaja adicional para la silla de ruedas de la presente 
invencion es la presencia de la plataforma (7), que puede ser utilizada por 
el acompanante para conducir la silla, siendo transportado por ella. La 
5 figura 4 muestra con mas detalle un diseno posible para esta plataforma, 

que se compone de la base (71) donde se sube el acompanante, dos 
ruedas traseras (72) que giran libremente en torno a su propio eje (XX'), y 
una rueda delantera (73), que gira libre sobre su propio eje (XX'), y va 
montada sobre una horquilla (74), que gira libremente respecto de un eje 
10 perpendicular al suelo (YY'). 

En una configuracion preferida, esta plataforma se une a la silla 
de ruedas tal y como se aprecia en la figura 5. En ella, un eslabon (75) 
articulado en sus dos extremos es el encargado de transmitir la potencia 

15 desde la silla de ruedas a la plataforma. En el diseno de la figura, las 

articulaciones (76) del eslabon (75) en la parte proxima a la silla se 
producen segun un eje paralelo al eje motriz (XX') y un eje perpendicular 
al suelo (YY'), mientras que las articulaciones (77) en el lado proximo a la 
plataforma se producen segun un eje paralelo al eje motriz (XX'), y segun 

20 un eje longitudinal (ZZ J ). 

La plataforma (7) esta preparada para poder ser quitada 
facilmente, o para ser plegada en una posicion vertical, detras del 
respaldo del asiento (1), tal como se puede apreciar en la figura 6. 

25 

Por supuesto, existen otras muchas configuraciones posibles 
para la plataforma (7). A titulo de ejemplo, en las figuras 7 y 8 podemos 
apreciar otro diseno de plataforma (7), con solo dos ruedas (78), que 
giran libremente en torno a su eje (XX'), y que esta unida a la silla de 
30 ruedas con una barra (79) que tiene en su parte mas proxima a la silla, 
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una rotula (80), que permite el giro libre de la plataforma en las 3 
direcciones del espacio. 
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REIVINDICACIONES 

1. Silla de ruedas conducida por el acompanante, 
constituida por un asiento, un bastidor, un sistema de almacenaje de 

5 energia, un sistema de control, un empujador con un dispositivo de 

mando, un eje motriz con un motorreductor y unas ruedas adicionales, 
caracterizado porque la potencia del motorreductor se transmite a las 
ruedas motrices a traves de un diferencial, y las ruedas adicionales giran 
locas en torno a su eje y a un eje aproximadamente perpendicular al 

10 suelo, permitiendo de esta forma el giro de la silla de ruedas por la accion 

del acompanante sobre el empujador. 

2. Silla de ruedas conducida por el acompanante segun 
la reivindicacion 1 , caracterizada porque el bastidor se constituye con un 
tubo curvado en C, produciendo de esta forma una suspension adicional 

15 para el usuario. 

3. Silla de ruedas conducida por el acompanante segun 
la reivindicacion 1, caracterizada porque el eje motriz se coloca en la 
parte posterior de la silla. 

4. Silla de ruedas conducida por el acompanante segun 
20 la reivindicacion 1, caracterizada porque el eje motriz mueve unas orugas, 

para facilitar la superacion de obstaculos. 

5. Silla de ruedas conducida por el acompanante, 
caracterizada porque existe una plataforma adicional sobre la que puede 
ir subido el acompanante, unida a la silla de ruedas mediante un conjunto 

25 de articulaciones adecuado, y movida por esta. 

6. Silla de ruedas segun la reivindicacion 5, 
caracterizada porque la plataforma adicional dispone de los medios 
adecuados para ser desmontada de la silla. 
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7. Silla de ruedas segun la reivindicacion 6, 

caracterizada porque la plataforma adicional puede ser plegada y 
colocada en posicion vertical detras del asiento de la silla. 
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FIGURA 6 
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